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1 概述

本调速器采用单相半控桥式整流电路，移相调压输出直流可调电压。设有带电流截止负反馈的闭环电压PI调节器。结构紧凑，电路简单，使用方便，工作可靠，适用于4KW（额定电流不大于20A）以下直流电动机调速控制。

2 技术参数

2.1 输出电压：直流0－220V

2.2 额定输出电流：直流20A
2.3 励磁电压：190V　额定励磁电流：1A

2.4 调速精度：额定转速时，静态转速误差≤2%
2.5 电流限定调节范围：10－20A　过电流保护动作值是限定值的1.2倍

2.6 输入控制电压：直流0－15V
2.7 工作环境

环境温度：－10 — 40℃

相对湿度：≤85%

2.8 电源：单相交流220V±10%  50Hz

2.9 外型尺寸：242×194×94

2.10 重量：2kg
3 工作原理

本调速器由单相半控桥式整流主电路和单相闭环速度调节电路两部分组成，另设有不可控单相桥式整流电路作为电机励磁电源。其原理框图见附图1。

主电路采用单相半控桥整流模块。电路简单，工作可靠。并设有压敏电阻过压保护，阻容吸收保护电路。利用电阻取样获得主电路电压及电流反馈信号，以保证输出电压自动稳压和实现电流截止保护。

控制电路采用集成电路组成单相闭环触发器，由同步整形、锯齿波发生器、电流放大器、PI调节器、脉冲产生、脉冲调制、脉冲放大、脉冲变压器、稳压电源等单元组成。

4 结构特征和安装

本调速器的主电路和控制电路被封装在封闭式壳体内，结构紧凑。接线端子装于下端，标志清楚。

本调速器可垂直或水平安装于电控柜内。其外型及安装尺寸见附图2。

5 使用方法

5.1　面板功能说明

交流电源输入和直流输出端子：端子11、12为220V交流电源输入。13、14为电枢电压输出；15、16为励磁电压输出。

控制输入和保护输出端子：1、2、3为过电流保护报警继电器输出，触点开关负荷为AC 220V 1A；4、5为运行控制开关输入，闭合时运行，开路时停止；7、8、9外接速度调节电位器。如外加控制速度的直流电压信号，可加于8、9端。

指示灯：“电源指示”，AC 220V电源接通时该灯亮。“保护指示”,过电流保护动作后，该灯亮。

“调试/运行”开关：此开关置于“调试”位置时，调速器置于开环运行状态，调速器的输出随着转速调节变化，输出无稳压功能，输出电压会随着负载和电源的波动而变化。当开关置于“运行”位置时，调速器置于闭环运行状态。输出电压只跟随转速调节变化，负载和电源电压的波动不影响输出，具有稳压功能。

整定电位器：“转速限定”，用于限制最高转速，顺时针调节最大转速降低。 “电流限定”：整定最大输出电流限定值和整定过电流保护的动作值。顺时针调节电流增大。

“保护复位”按钮：过流保护动作后，按此按钮可恢复工作。

5.2　接线

按端子标志接入电源线、电机电枢和励磁绕组接线以及调速电位器（3～10K/2W）接线。如另加控制信号，可将0～15V电压信号接入8和9端，8端为正，7端悬空。

5.3　通电试验

将“调试－运行”开关置于“调试”，先拆除电枢和励磁绕组接线，在电枢输出端子接一种假负载（电炉或白炽灯）。先将调速电位器置于零位，接通电源，“电源指示”灯亮，缓慢调节“转速调节”电位器，输出直流电压应随之从0到最大值190V连续变化。“励磁”端子输出电压也应为直流190V左右。“调试－运行”开关置于“运行”，再缓慢调节“转速调节”电位器，输出直流电压仍应随之从0－190V平稳变化。调回零位，切断电源。

5.4　参数整定

5.4.1电流限定值整定。
在电枢端子接一较大负载，逆时针调节“电流限定”电位器到底，接通电源调节“转速调节”电位器，使输出至最大。然后调节“电流限定”电位器使输出电流达到最大限定电流值（调节完电流限定的同时过电流保护值也随之被固定在最大限流的1.2倍）。

5.4.2“转速限定”值整定

拆除假负载，恢复电枢及励磁绕组接线，将“转速限定”电位器逆时针旋至最大，将“调试－运行”开关置于“调试”，接通电源，缓慢调节“转速调节”电位器，电机应缓慢起动旋转，并随之转速平稳上升。将“转速调节”旋回零位， “调试－运行”开关置于“运行”，再缓慢调节“转速调节”电位器，电机转速随之平稳上升，将“转速调节”调至最大，电机应随之达到最大转速，调节“转速限定”电位器，使电机最大转速达到要求的最大限定值。将“转速调节”调回零位，切断电源，所有调试完成。

5.5　操作说明

5.5.1通电前，最好先将“转速调节”电位器调回零位，以避免通电后对负载的冲击。（不是必须）。

5.5.2通电后，缓慢调节“转速调节”电位器（或另加的给定信号），电机起动旋转，转速平稳上升，调至规定转速工作。

5.5.3工作完毕，最好将“转速调节”电位器旋回零位（不是必须），再切断电源。
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